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MANOID = Une solution compléte d'inspection autonome

MANOID®
Robot d’intervention pour environnements dangereux
Le premier robot humanoide industriel frangais et sa
gamme de robots quadrupédes MANOID

Une solution robotique compléte congue pour inspecter, surveiller et sécuriser
les infrastructures complexes, sans interrompre les opérations

v Pourquoi MANOID?
* Inspections autonomes et sécurisées
* Réduction des colits et accélération des opérations
* Données fiables, tracables et comparables
* Prise de décision plus rapide
* Solution évolutive, préte pour l'intelligence artificielle (IA)

v' PLANIFIER
Créez des parcours en quelques minutes grace a une interface intuitive

— Aucune expertise technique requise

v SURVEILLER
Suivez les missions en temps réel avec un
positionnement précis
— Visibilité complete des opérations

v ANALYSER .
Générez instantanément des rapports et détectez les anomalies
— Des informations immédiatement exploitables

v Fonctionnalités principales
* Navigation autonome (SLAM et évitement d’obstacles)
* Perception 3D (LiDAR + caméras)

* Mobilité tout-terrain (pentes jusqu’a 45°) N Ak

* Robustesse industrielle (IP66 a IP67) T == E
* Plateforme modulaire et évolutive u

v Principales applications
* Inspection d'infrastructures

* Surveillance de zones sensibles
* Maintenance préventive



Caractéristiques techniques

‘40"

H4s°

Criteres MQO1 Pro LIDAR 2 HMQOZ MQo3
Positionnement Modéle compact Robuste terrain / sur roues Ultra robuste industriel
‘Dimensions (mm) Hslo x 370 x 503 Hszo x 430 x 570 Hlooo x 715 x 470
Poids 13,7 kg ~50 kg 59 kg

Indice de protection P66 IP66 P67
Température d

emperature de 0°C 3 +40°C 203 +55°C 304 +60°C
fonctionnement
/Autonomie 1,5a2h Jusqua2,5h 253a4h
/Autonomie kilométrique  [[2,7 km ~10 km > 10 km
‘Charge utile HS kg HlS kg H20 kg
‘Vitesse max ‘ 2,5m/s H3 m/s (5 m/s pointe) >435m/s

Obstacles 80 hes 25
Franchissement obstacles ||[Marches 15 cm cms acles 80 cm / marches >20cm
Pente max

‘45"

Capteurs principaux

Caméras + ultrasons + LiDAR
+ caméra profondeur

GPS + LiDAR haute précision +
caméra HD

Fusion de capteurs avancée

Navigation

SLAM + suivi + évitement

Navigation autonome avancée

Navigation autonome +
perception avancée

Intelligence embarquée

NVIDIA Jetson Xavier NX +
ROS

Double processeur 64 bits

SLAM + ROS/ROS2 + IA
avancée

Mobilité terrain

Tout-terrain standard

Tout-terrain + espaces
confinés

Environnements extrémes /
sinistrés

Spécificités

Trés compact, léger, mobile

Batteries échangeables a
chaud

Version STANDARD / PRO
(GPS, connectivité)

Options / accessoires

Caméra thermique, 5G,
module 4-en-1

Backpacks métiers

Compatible MQO2 +
accessoires avancés

'Télécommande / batterie

Incluse

Non incluses

Non incluses

v~ MQO1 — Idéal pour les missions d'inspection

légere et les besoins de forte mobilité.

v MQO2 - Le meilleur compromis pour les
terrains complexes et les applications modulaires.

v MQO3 — Congu pour les applications
industrielles intensives et les environnements extrémes.
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LA SECURITE
ROBOTISEE

EST DEJA LA

MQO2 + PACK SENTINELLE

Surveillance autonome et dissuasion
active pour des sites plus sirs,
jour et nuit.

o

)

9)

Une Expertise

Frangaise

SURVEILLANCE
AUTONOME 24/7

Rondes autonomes jour et nuit

DETECTION
D’ANOMALIES

Détection d'intrusions
et d'événements suspects

DISSUASION
ACTIVE

Projecteur puissant, flash
et messages vocaux

NAVIGATION
i AUTONDAOUS ROBOTIC SYSTEM STATUS
00

1 n MGH TINPERKTURE

A Blcctrical Hazrd m
M .

RENFORCER LA SECURITE.
REDUIRE LES RISQUES.

-+ NAVIGATION

PROTEGER L’ESSENTIEL.




